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[. OPIS TECHNICZNY

1. PRZEDMIOT | PODSTAWA OPRACOWANIA

1.1.

1.

Podstawa opracowania.

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. ,Prawo o ruchganym” (Dz. U. z 2020r. poz. 110 z
pdézn. zm.);

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznyola. U. z 2020r. poz. 470 z fd
zm.);

Rozporadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Westnanych i Administracji z dnia
31 lipca 2002r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogolwyDz. U. 2019 poz. 2310 z fd
zm.);

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 win@a 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zaidzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzadu n
tym zarzdzaniem ( Dz. U. 2017 r. poz. 784 zzp6zm.);

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejnfarca 2016 r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadahogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.
U.z 2016 r. poz. 124 z p0d. zm.);

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakdw i sygnatéw drogolwgpraz urgdzen bezpieczaéstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na atbg( Dz. U. z 2019, poz. 2311 z
pézn. zm.),.

Wytyczne projektowania infrastruktury dla pieszy€aes¢ 3: Projektowanie prz&j dla
pieszych. Wzorce i standardy rekomendowane przezsiia wigciwego ds. transportu.
WR-D-41-3

Wytyczne projektowania infrastruktury dla pieszyClaes¢ 4: Projektowanie @avietlenia
przegé dla pieszych .Wzorce i standardy rekomendowanezpMinistra widciwego ds.
transportu. WR-D-41-4

1.2. Przedmiot inwestycji

Przedmiotem inwestycji jest wykonanie organizaggihu na czas trwania robét w ramach

inwestycji pn.:Przebudowa przegcia dla pieszych w cigu drogi powiatowej Nr 2958L Wola

Rézaniecka - R&aniec w m. Wola Ré&aniecka



1.3. Adres inwestycji
Droga powiatowa nr 2958L Wola R&niecka- Réaniec przy szkole podstawowej w
miejscowdci Wola R&aniecka.

2. ZAKRES OPRACOWANIA

Celem opracowania jest wykonanie projektu orgafizachana czas trwania robot podczas

modernizacji przégia dla pieszych przy Szkole Podstawowej w m. ViRidaaniecka.

3. STAN ISTNIEJACY

Istniegca droga powiatowa nr 2958L posiada jezdni nawierzchni bitumicznej dredniej
szerokdci ok. 5,50 m.

Na omawianym odcinku $o jezdni bez wyranych spadkéw podiinych. Miejsce ohjte
opracowaniem znajdujegsiv terenie zabudowanym przy szkole.

Przy jezdni znajdujsie chodniki o szerok&i ok. 1,5m.

W omawianym miejscu wyznaczono i oznakowano obegraegcie dla pieszych.

4. STAN PROJEKTOWANY

Planuje s modernizagj przegcia dla pieszych w celu podniesienia poziomu bezaestwa,
zwtaszcza dzieci. Projektowane p&osg to przejcie dla pieszych o podvegzonym standardzie
- szkolne z oznakowaniem drogowym poziomym i piopimywwiacznie ze znakami aktywnymi i

oswietleniem.

5. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA | FUNKCIONALNA DROGI

-Szerokd¢ nawierzchni jezdni- ok. 5,50m
- Szeroké¢ chodnikéw- ok. od 1,50 do 2,91m.
-Nawierzchnia jezdni- bitumiczna

-Nawierzchnia chodnikéw — z kostki betonowej

6. CHARAKTERYSTYKA PROJEKTOWANEJ GEOMETRII DROGI
| OBIEKTOW IN ZYNIERSKICH

W ramach inwestycji nie projektujeesbbiektow irzynierskich. Geometria drogi pozostaje bez

zmian.

7. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJ ACEGO | PROGNOZOWANEGO
RUCHU DROGOWEGO

Ruch drogowy zakwalifikowano do kategorii KR2. Naodze wysipuje umiarkowany ruch
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samochodoéw osobowych, dostawczychekzarowych, mata ilé¢ ciggnikdw rolniczych, ruch pieszy
i rowerowy lokalny umiarkowany. Po zaktzeniu inwestycji nie przewidujecszwigkszenia ruchu.

Kategoria ruchu nie zmienicsi

8. ZASTOSOWANIE W’PROJEKCIE ROZWI AZANIA WYNIKAJ ACE

Z ANALIZ LUB AUDYTOW BEZPIECZE NSTWA RUCHU DROGOWEGO

Do wygradzania miejsc robo6t prowadzonych w pasiegowym jako podstawowe udzenie
zabezpieczage stosuje sitablice prowadzce U-3d, zapory drogowe U-20b, U-20d oraz tablice d
oznaczenia skrajni drogi U-21b. Tablice prowgmdznaley umocowa na stabilnych stojakach, na
wysokasci od 0,9 do 1,50 m, miegz od poziomu terenu do dolnej kredei tablicy. Dlugd¢ zapor
drogowych powinna bydostosowana do potrzeb, lecz niezedy mniejsza ni 0,75 m. Zapory
nalezy umocowg na stabilnych stojakach, na wysékood 0,9 do 1,1 m, miegz od poziomu
terenu do gornej kragdzi zapory.

9. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJ ACEJ ORGANIZACJI RUCHU

9.1. Istniejace oznakowanie pionowe
Na odcinku ohjtym opracowaniem wygbuje oznakowanie pionowe.
9.2. Istniejace oznakowanie poziome

Na odcinku ohjtym opracowaniem wygpuje oznakowanie poziome.

10. CHARAKTERYSTYKA PLANOWANEJ ORGANIZACJI RUCHU

10.1. Projektowane oznakowanie pionowe

W zwigzku z przygtymi rozwigzaniami technicznymi projektuje¢skorekt i uzupetnienie
oznakowania pionowego.

Szczego6towe rozwrania oznakowania pionowego przedstawiorga@aysunkowej.

Znaki srednie pionowe naky wykona& w technologii folii odblaskowej 2 typu (Il genejac
oraz oznakowanie prz€j z folii pryzmatycznej. Znaki pionowe winny spelfiavymagania
Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczego6towych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oremdeen bezpieczastwa ruchu drogowego i

warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. 220bz. 2311 z pd. zm.).

10.2. Projektowane oznakowanie poziome

Na odcinku olgtym opracowaniem nie planuje wprowadzenie oznak@avpoziomego.

11. OPIS | UZASADNIENIE WPROWADZONYCH ZMIAN

Projekt organizacji roboteolzie obowazywat podczas robot budowlanych prowadzonych pasicz
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inwestycji Przebudowa przégia dla pieszych w ggu drogi powiatowej Nr 2958L Wola
Rézaniecka - Rganiec w m. Wola Rganiecka

Ze wzgkdu na niewielkie ngtenie ruchu wybrano najbardziej optymalne rozanie.

Roboty budowlane podczas realizacji inwestyefigpodbywa sie w ramach czterech etapow.
Podczas 1 i 2 etapudizie wykonywana nowa nawierzchnia jezdni oraz bualolodnika.

Podczas 3i4 etapygdy wykonywane pasy akustyczne.

Szczegotowe rozwrania oznakowania przedstawion@s rysunkowe;j.

12. CHARAKTERYSTYKA RUCHOWA PROJEKTOWANEJ
ORGANIZACJI RUCHU

Jezdnia jednopasmowa, dwukierunkowa. Ruch lokafegionalny.

13. TYPY, RODZAJE ORAZ PARAMETRY TECHNICZNE |

FUNKCJONALNE OZNAKOWAN!A PIONOWEGO, OZNAKOWANIA

POZIOMEGO, SYGNALIZACJI SWIETLNEJ ORAZ URZ ADZEN BRD

1. Wymiary znakoéw iywanych w zwizku z prowadzonymi robotami w pasie drogowym
maj by¢ o rozmiar wgksze nik wymiary innych znakéw stosowanych na danej drodze.
Przewidziano oznakowanie drogowe jako zelu

2. Do oznakowania nalg stosowd@ wytacznie znaki drogowe odblaskowe, pokryte goli
odblaskovg drugiej generaciji.

3. Oznakowanie odcinka drogi nzyewykona bezpdrednia przed rozpocgiem robot i

demontowa je tego samego dnia po zakaeniu pracy.

4, Wyznakowany odcinek roboczy nie meoprzekracza diugasci przedstawionej w eZci
rysunkowe.
5. Znaki, zapory i tablice ustafvina stupkach metalowych w sposob stabilny zachgovuj

zasad czytelngci znakow dla aytkownikow ruchu oraz odlegioi wskazane w projekcie
jako minimalne.
6. Wszystkie osoby przebywag na terenie wykonywanych rob6t mdgy¢ ubrani w ubi6r
jaskrawej barwy, wypogany w elementy odblaskowe.
7. Osoby ¢czne kierugcy ruchem powinny posiadaiprawnienia do wykonywania niektorych
czynndci zwigzanych z kierowaniem ruchem drogowym
8. Odlegtd¢ umieszczania znakéw pionowych wynosi:
a) pozioma, od krawdzi jezdni od 0,5 mdo 2,0 m
b) pionowa od spodu znaku do powierzchni
- pobocza—-0,9mdo15m
- chodnika — 2,2 m.



14. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGRO ZEN LUB UTRUDNIE N

Na czas trwania rob6t jezdnia drogi powiatowej Zoi jednostronnie zmona. Szerok&

jezdni po zwzeniu nie lgdzie mniejsza 12,9 m.

15. PRZEWIDYWANY TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI
RUCHU
Planowany termin wprowadzenia organizacji ruchu082021 r.

Planowany termin przywrécenia organizacji ruchustimu poprzedniego: 31.12.2022 r.

16. WNIOSKI | ZALECENIA KO NCOWE

Za stan bezpiecastwa ruchu drogowego i wdzen znajdugcych s¢ w obrbie
robét odpowiada Wykonawca. Jest on zolyaany do utrzymywania w nalgtym stanie
wszystkichsrodkéw technicznychaytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot
oraz innych elementoéw zastosowanych wazkiul z wykonywanymi robotami.

Wszystkie zastosowane w projekcie znaki i zaporgwao co do ich wielkéxi,
kolorystyki, wzorow, symboli winny bywykonywane i ustawiane w terenie zgodnie
z Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 sprawie szczegoétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogolvgraz urgdzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania naathdDz. U. z 2019, poz. 2311 z

pézn. zm.).

Opracowat: mgr in. Grzegorz Furlepa
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